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1. ZASADY OGOLNE

W sieciach elektroenergetycznych oprécz pobierania mocy czynnej, ktéra jest przetworzona na energie
uzyteczng, pobiera sie takze dodatkowo moc bierng indukcyjng (moc bierna pobrana), ktdra niepotrzebnie
.blokuje” linie przesylowe. W celu wyeliminowania pobierania zbednej mocy biernej (gtéwnie indukcyjnej) sto-
suje sie dla jej skompensowania statyczne baterie kondensatoréw, podzielone na cziony regulacyjne, w celu
dopasowania do wystepujacych zmiennych obcigzen. Do sterowania zalaczaniem i wylgczaniem czionéw
kondensatorowych, w celu uzyskania zadanego przez Rejon Energetyczny wspéiczynnika mocy biernej tg ¢
(cos ¢), stuzy regulator mocy biernej RMB-12, ktéry moze by¢ stosowany w miejsce wszystkich dotychczas
uzywanych urzadzen tego typu bez dodatkowej modernizacji szafy baterii kondensatoréw. Nowoczesne algo-
rytmy szeregow regulacyjnych minimalizujg liczbe taczen, pozwalajg na optymalne wykorzystanie mocy posia-
danych przez uzytkownika kondensatoréw, oraz na szybkie i prawie pelne skompensowanie niekorzystnego
poboru mocy biernej. Ponadto dzieki mozliwosci dopasowania do istniejacej konfiguracji baterii odpowiednie-
go dowolnego szeregu regulacyjnego mozna w tatwy sposob dokona¢ modernizacji dowolnej baterii kompen-
sacyjnej. Zastosowanie nowoczesnego mikroprocesora, ktory steruje wszystkimi funkcjami regulatora oraz
wyswietlacza cieklokrystalicznego (LCD) z podswietleniem, zapewnia osiggniecie wysokiego poziomu tech-
nicznego i funkcjonalnego oraz tatwego w obstudze interfejsu uzytkownika. Uzycie uktadéw wysokiej skali in-
tegracji zapewnia osiggniecie duzej niezawodnosci i poprawng prace bez nadzoru stuzb energetycznych. Po-
miar realizowany jest na podstawie napiecia miedzyfazowego i pradu z przekfadnika pragdowego. Uktad po-
miarowy regulatora sledzi z duzg doktadnoscig stan obcigzenia sieci mocg bierng oraz rozréznia jej charakter.
Duza czulos¢ regulatora zapewnia poprawng prace przy bardzo matych pragdach (50mA po stronie wtérnej
przektadnika), co umozliwia prowadzenie kompensacji przy matych obcigzeniach sieci lub w przypadkach
przewymiarowania przektadnika pradowego. Informacje uzyskane w wyniku pomiarOw zostajg przetworzone w
mikroprocesorze, ktory na ich podstawie, uwzgledniajac nastawy, podejmuje decyzje o zataczeniu lub wylg-
czeniu odpowiedniego czionu baterii kondensatoréw. Zmiana ilosci zalgczonych czionéw baterii nastepuje
zgodnie z nastawianym czasem zal/wyt. Przy szybkich i licznych zmianach obcigzenia sieci, gdzie wystepuje
potrzeba zalgczenia i wylgczenia tego samego stopnia baterii, uktad automatycznie ustala czas ponownego
jego zatgczenia (czas konieczny do roztadowania kondensatora do napiecia ponizej 75V ok. 60s) tzw. czas
blokady. Wybér odpowiedniego szeregu regulacyjnego (kolejnosci wigczania/wylaczania) pozwala optymalnie
wykorzysta¢ posiadane kondensatory i dobrac¢ proces kompensacji do wielkosci i szybkosci zmian obcigzenia
mocg bierna.

Regulator moze sterowac¢ baterig kondensatoréw, w ktérej czesé cztondw zatgczana jest przez taczniki
tyrystorowe a pozostate przez taczniki stycznikowe. Taka bateria o tzw. mieszanym ukladzie tacznikow pozwa-
la na skuteczng kompensacje w zakfadach o szybkich zmianach wielkosci i charakteru obcigzenia (wtryskarki,
zgrzewarki spawarki itp.).

Niektére zaktady energetyczne w zawieranych umowach wymagajg w porze nocnej (lub w weekend) in-
nej wartosci cos ¢. Regulator RMB-12 posiada mozliwos¢é kompensaciji sieci dla dwoch réznych wartosci cos ¢
. Nalezy wéwczas zastosowaé w baterii zegar sterujacy, ktéry w odpowiednim czasie poda sygnat (napiecie
230V) do regulatora na odpowiedni zacisk i regulator na czas trwania tego sygnatu (230V AC) bedzie kom-
pensowat obcigzenie na nowg wartos¢ cos ¢ EXTERNAL COS ¢.

Dodatkowo mozna uzyska¢ informacje o zakidceniach w sieci spowodowanych wystepowaniem wyz-
szych harmonicznych, odczytujgc wartos¢ wspoétczynnika THD U [%] w torze napieciowym i THD | [%] w torze
pradowym oraz wartos¢ kolejnych harmonicznych (do 15-tej harmonicznej napiecia i pradu). Ponadto mozna
dokonac analizy pracy kazdego wyjscia — produkowana jest wersja sterujgca maksymalnie 14 cztonami bateri
- pod katem ilosci zataczen oraz czasu pracy czionu pod napieciem. Posiada takze szereg sygnalizacji ostrze-
gawczych i alarmowych.

UWAGA A Przy pierwszym uruchamianiu regulatora zaleca sie najpierw przeczytac catg instrukcje, a na-
stepnie przystgpi¢ do montazu , programowania i uruchomienia.
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2. DANE TECHNICZNE

* Napiecie zasilania
* Pobo6r mocy
e Zakres napiecia pomiarowego

e Znamionowy prad pomiarowy

*  Pobo6r mocy obwodu pradowego

» Zakres zmian pradu pomiarowego
e Zakres nastaw cos ¢

e Zakres nastaw cos ¢ zewnetrzny
» Zakres nastaw c/k

* Sposoéb zalgczania cztondw baterii

* Minimalna ilos¢ wyjs¢ sterujacych
* Maksymalna ilos¢ wyjsc¢ sterujgcych
» llos¢ stopni tyrystorowo/stycznikowych

» llos¢ szeregdw regulacyjnych

* Mozliwos¢ wytgczenia dowolnych stopni
* Zakres nastaw czasow zat/wyt
dla wyjs¢ stycznikowych
»  Zakres nastaw czasow zat/wyt
dla wyjs¢ tyrystorowych
* Blokada czasu ponownego zalgczenia czionu
* Wyjscie alarmowe
* Obcigzalnosc wyjs¢
» Sygnalizacja zalgczenia wyjs¢
* Sposéb programowania nastaw
* Tryby pracy
» Statystyka (historia) wyjs¢

* Pomiar harmonicznych
e Zabezpieczenie przed przekompensowaniem

» Wspoipraca z siecig komputerowg

« Wymiary zewnetrzne

« Masa catkowita

Us = 230 V (+10%,-15%), 50/60 H

8,5 VA

100 + 750 V AC, 50/60 Hz, I £ 0,5 mA

In =5 A AC (opcja: mozliwos¢ pracy z dwoma wej-
-Sciami pradowymi 5 A/1A — wewnetrzny przekiad-
-nik sumacyjny)

max 0,5 VA

0,01 + 1,2 In dlugotrwaly

0,5p0j + 1,0 +0,5ind co 0,01

0,5p0j + 1,0 +0,5ind co 0,01

0,03 +1,0 co 0,01

taczniki stycznikowe (opcja: taczniki tyrystorowe)
lub tyrystorowo - stycznikowe)

1

14 wyjs¢

dowolna, (opcja)

10 standardowych plus mozliwo$¢ ustawienia dowol
-nego szeregu regulacyjnego

1 + 14 dowolng ilos¢

1+250scols

0,1s+5sco 0,1s

0+1200s

TAK, (dla 12 wyj$¢ sterujgcych)

styk zwierny, 2A,250 V AC, 2000VA

diody LED

klawiatura czteroprzyciskowa
automatyczny lub reczny

ilos¢ cykli zat/wyt stycznika, czas pracy
kondensatora

do 15-tej w torze pradowym i napieciowym
wylgczenie cztonow co 1s w strefie pojemnosciowej
RS-485, RS 232 — MODUS-RTU

144 x 144 x 75 mm
ok. 0,85 kg
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» Kategoria pomiarowa kat.IV

» Stopien ochrony obudowy IP 54 (front), IP 20 (tyt)

+ Zakres temperatury pracy -15°C + 50°C

* Klasa doktadnosci lepsza niz -25

» Wskazania wyswietlacza LCD - wartos¢ chwilowa cos ¢ (opcja: tg ¢)

- wartos¢ nastawy cos ¢

- wartos¢ nastawy zewnetrznego cos ¢

- wartos¢ nastawy c/k

- ilos¢ aktywnych wyjsé

- nr szeregu regulacyjnego (typowego i dowolnego)

- czas zalgczenia wyjsé

- Czas wyfaczenia wyjs¢

- czas zal/wyt wyjsc¢ tyrystorowych (opcja)

- nr regulatora w sieci PC

- parametry transmisji w sieci PC

-wartosC THD [ 11w %

-wartos¢ THD [U Jw %

- wartos¢ napiecia pomiarowego

- czas blokady ponownego zatgczenia czionu

- polaryzacja obwodu pradowego

- polaryzacja obwodu napieciowego (L — L, L - N)

- wybér nr strefy c/k (0 + 3)

- przywrdcenie nastaw fabrycznych

- wartos¢ pradu wtornego przektadnika pradowego

- warto$¢ napiecia pomiarowego

- wartos¢ poszczegolnych harmonicznych w torze
pradowym i napieciowym (do 15-tej wigcznie)

- ilo$¢ cykli zat/wyt kazdego stopnia wyjSciowego

- czas pracy kazdego czionu pod napieciem

- komunikaty ostrzegawcze i alarmowe

Regulator RMB-12 jest catkowicie odporny nawy  zsze harmoniczne w napi eciu i pr gdzie

3. BUDOWA

Regulator RMB-12 jest urzadzeniem elektronicznym wykonanym w technice cyfrowej przy uzyciu
uktadéw duzej skali integracji. Posiada obudowe z tworzywa sztucznego o standardowych wymiarach
(zgodnie z normg DIN 43700 ). Na sciankach bocznych przewidziane sg uchwyty mocujace, na tylnej
Sciance znajdujg sie listwy zaciskowe do przylaczenia obwodoéw pomiarowych oraz sterujgcych baterig



RMB-12 — INSTRUKCJA OBSLUGI ELEKTROMONTEX 70
kondensatorowg. Na dolnej bocznej sciance znajduje sie gniazdo do podigczenia regulatora w sieci zdalnego
sterowania (RS-485 lub RS-232).

12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

RUTO A
0590968/ B

C

REGULATOR MOCY BIERNEJ

Rys 1. Widok piyty czotowej regulatora typu RMB-12
Na ptycie czotowej znajdujg sie nastepujace elementy:

12 wskaznikow s$wietlinych (LED-y ) oznaczone liczbami od 1 do 12 sygnalizujgce stan zalagczenia / wylg-
czenia wyjS¢ regulatora, co odpowiada liczbie i numerze zataczonych do pracy cztonow kondensatoro-
wych baterii. Swiecenie wskaznika sygnalizuje zatgczenie stykdw przekaznika sterujgcego stycznikiem.

Cztery przyciski: ESC, ENTER, (-), (+) stuzace do:
O obstugi regulatora
O ustawienia i odczytu parametrow kompensaciji
O odczytu parametrow sieci
O uzyskania informacji o zaktoceniach w sieci
O obstugi komunikatow ostrzegawczych i alarmowych

Wyswietlacz LCD w sposéb ciggly pokazuje :
O stan pracy regulatora - AUTO
O chwilowg warto$¢ cos ¢
O charakter obcigzenia sieci : € indukcyjny , + pojemnosciowy
O & sie¢ nieskompensowana, regulator zatgcza cziony kondensatorowe
O W sie¢ przekompensowana, regulator wytagcza cztony kondensatorowe
O brak znaku @ lub W oznacz sie¢ skompensowang, regulator nie zalgcza ani nie wytacza zadnych czto-
néw kondensatorowych

Wskazniki sygnalizacyjne A, B, C:
A - sygnalizuje zalgczenie styku alarmowego w regulatorze 12-to wyjsciowym
zalgczenie 13-go wyjscia w regulatorze 14—to wyjsciowym
B - zalgczenie 14-go wyjscia w regulatorze 14—to wyjsciowym

C - sygnalizacja pracy regulatora z zewnetrznym cos ¢
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4. MONTAZ , PODLACZENIE | URUCHOMIENIE WSTEPNE
Regulator mocuje sie w drzwiach baterii kondensatorow w otworze 138 x 138 mm. Podtaczenia dokonuje
sie zgodnie z rys.6,7,8 lub 9( zamieszczone na koncu instrukcji).
Do podigczenia stosowaé przewody typu LYg min 1,5 mm® Cu zakonczone specjalnymi zaciskanymi
koncowkami rurkowymi.

Przewody obwodu pradowego przekiadnika przytaczane do zaciskow k i | powinny by¢é min 2,5
mm? Cu. Przy duzych odlegtosciach regulatora od przektadnika nalezy przeliczyé moc strat wystepuja-
cg w przewodach, doda¢ moc 0,5VA pobierang przez regulator i porowna¢ z mocq przekladnika, oraz
ewentualnie zwiekszyé przekréj przewodéw do 4 mm?.

UWAGA A W czasie fgczenia przewoddw wszystkie obwody muszg byé w stanie beznapieciowym, a
obwaod pradowy na czas montazu musi by¢ zwarty na zaciskach przekiadnika i uziemiony.

Do zabezpieczenia obwodu pomiarowego napi _ecioweqgo regulatora (na _schemacie F2 i F3,
rys.6,7,8) nalezy stosowa é bezpieczniki topikowe lub wwyt aczniki _instalacyjne  6A. Obwod
napi eciowy do_zasilania regulatora oraz cewek stycznik ow (F1 rys.6,7,8) powinien by ¢é zabezpieczony
w_ten sam sposOb, z tym ze dla cewek stycznikdbw du zej mocy nale zy zwiekszy ¢ prad znamionowy
wktadki do 10A. Bezpieczniki topikowe lub wwyt  aczniki instalacyjne zamontowa ¢é mozliwie blisko
miejsca usytuowania regulatora RMB-12

Nie stosowanie Zadnego zabezpieczenia, lub zabezpieczenia przewymiarowanego w obwodzie
napieciowym jest niedopuszczalne i grozi uszkodzeniem regulatora.

Po dokonaniu potaczen nalezy je dokfadnie sprawdzi¢ zwracajgc szczegdlng uwage na to ze:
1. Przekladnik pr gdowy powinien by ¢ usytuowany w tej fazie (np.L 1), z ktorej
. nie jest pobierane napiecie pomiarowe regulatora (np. L2, L3) patrzrys.6 ,8
. jest pobierane napiecie pomiarowe regulatora L1 patrz rys.7 (uklad jed  nofazowy).
2. Kierunek przeptywu w obwodzie prgdowym (kil) przekladnika jest zgodny ze schematem.
3. Strona wtorna przektadnika powinna by¢ uziemiona.
4 . Przekiadnik pradowy w kompensowanej rozdzielnicy powinien by¢ usytuowany tak by mierzyt
sume pradéw odbioréw i kondensatorow kompensacyjnych.
5.  Nie nalezy wigczac¢ innych urzgdzen i miernikéw w obwéd pragdowy (dodatkowe uchyby katowe).
6. Obwaod wtorny przekiadnika pragdowego nie powinien by¢ przerywany w czasie pracy przektadnika pod
obcigzeniem. W razie koniecznosci zatozy¢ mostek montazowy w obwodzie wtérnym przekfadnika)

UWAGA A Zaleca sie stosowanie przektadnikow prgdowych pomiarowych np: kl. 1 i mocy = 10 VA.
Przy doborze przekiadnika nalezy zwréci¢é szczegllng uwage aby go nie przewymiaro-
waé w stosunku do aktualnego $redniodobowego pradu obcigzenia sieci. Przektadnik pra-
dowy w czasie pracy powinien by¢ obcigzony w zakresie 0,8 + 1,2 I, tzn. w szczytowych obcig-
zeniach mozna przecigza¢ go o 20 + 25%, wtedy ma on najmniejsze uchyby katowe i pradowe.

Po upewnieniu sie, ze czynnosci przytagczeniowe regulatora zostaly wykonane prawidiowo, mozna
przystgpi¢ do wstepnego uruchomienia. W tym celu nalezy wyjaé bezpieczniki cztonéw kondensatoro-
wych w baterii. Nastepnie podac¢ napiecie z odptywu rozdzielni na zasilanie baterii. Zdjg¢ tymczasowy
mostek z przektadnika pragdowego. Po zalgczeniu bezpiecznikdw sterowania regulatora (F1, F2, F3 na
rys. 6, 7, 8), zaswieci sie wyswietlacz LCD regulatora. . W celu sprawdzenia poprawnosci potgczenia ob-
wodow sterowania stycznikéw odpowiednich cztonéw kondensatorowych nalezy regulator ustawi¢ w tryb pracy
recznej (MANUAL patrz pkt. 6.2) i naciskajac przycisk (+) spowodowaé wigczenie kolejnych tacznikow (np.
stycznikow) odpowiednich cztonéw kondensatorowych baterii. Po upewnieniu sie o wtasciwej kolejnosci wia-
czenia odpowiednich stycznikdw nalezy ponownie wytaczy¢ regulator (wytacznikiem sterujgcym lub bezpiecz-
nikami instalacyjnymi F1, F2,F3). Nastepnie nalezy zalgczy¢ bezpieczniki cztonéw kondensatorowych i po-
nownie zatgczyc¢ regulator (wigczyc F1, F2, F3). Przy prawidtowym podtaczeniu powinien on wskazywac w try-
bie AUTO realne wartoéci cos ¢ (tj. w granicach 0,58 do 1.00) oraz wskazywa é symbol €& indukcyjnego
charakteru obcigzenia sieci i symbol & wiaczania czton6w kondensatorowych. W trybie pracy MANUAL zat a-
czajac kolejne cztony baterii wartos¢ cos ¢ powinna rosn gaé. W tej sytuacji mozemy przystgpi¢ do progra-
mowania nastaw regulatora. Jezeli wykonujemy podt gczenie regulatora po raz pierwszy i nie mamy do-
swiadczenia w_dziedzinie kompensacji, proponujemy na __ jpierw przeczyta € cata instrukcj e do ko Aca i
wtedy przyst apié do programowania.
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5. PARAMETRY KOMPENSACJI

5.1 ZADANY WSPOLCZYNNIK MOCY COS ¢

Wspotczynnik mocy cos¢ (tg ¢) jest podstawowym parametrem w procesie kompensacji mocy biernej.
Jego wielkosc¢ ustala dostawca energii elektrycznej , ktéry w umowie podaje tgd, jako stosunek mocy biernej
pobranej do mocy czynnej pobranej. Tak wiec jako wartos¢ zadang ustawiong w regulatorze przyjmuje sie
cosd, przeliczany z tg ¢ podanego w umowie z zakladem energetycznym. Ustawienie bardzo wysokiego
cos ¢ o wartosci zblizonej do "1” (tg ¢ zblizony do ,0”) nie ma wptywu na wielko$¢ optat za moc bierng induk-
cyjna, a powoduje zagrozenie przekompensowania sieci mocg bierng pojemnosciowa i zwigzanych z tym do-
datkowych optat karnych

Zamiana cos ¢ na tg ¢
tabela 1
cos ¢ 1 [099/098|097|096|095|/094|093[092|091| 0.9 |0.88|0.86|0.84|0.82|0.80|0.75

tg ¢ 0 |[014| 0.2 |0.25]0.29/033|0.36| 04 [0.43|0.46|0.48|0.54|0.59|0.64|0.70|0.75 | 0.88

Nastawiong w regulatorze warto$¢ zadanego cos ¢ , nalezy po pewnym diluzszym okresie czasu eks-
ploatacji baterii skorygowac¢ ze wzgledu na to, ze dziatanie baterii nie jest ciggte, lecz skokowe i ze wzgledu na
czasy opOznienia w zatgczaniu - wylgczaniu cztonéw uzyskany sredni tg ¢ moze nieco odbiegac od ustawio-
nego. Dlatego co kilka miesiecy nalezy sprawdza¢ rachunki za energie i ewentualnie skorygowaé nasta-
wiony cos¢. Szczegdblng uwage nalezy zwrdci¢ na to, aby nie wystepowaly przekompensowania pojemno-
sciowe, gdyz opfaty za oddawanie energii pojemnosciowej sg wysokie.

UWAGA 1. Sieci energetycznej zwlaszcza przy szybkozmiennych obcigzeniach nie zawsze udaje sie w
petni skompensowac bateria kondensatorow statycznych, tylko optaty za energie bierng
mozna bardzo powaznie zredukowac¢ nawet o 85 + 95%.

2. niektore zaktady energetyczne w zawieranych umowach wymagajg w porze nocnej (lub w
weekend) innej wartosci cos ¢. Nalezy wowczas zastosowac w baterii zegar sterujacy, ktory
w odpowiednim czasie poda sygnat (napiecie 230V) do regulatora na odpowiedni zacisk i
regulator na czas trwania tego sygnatu (230V AC) bedzie kompensowat obcigzenie na howg
wartos¢ cos ¢ EXTERNAL COS ¢.

3. Regulator RMB-12 wytgczy wszystkie cziony baterii (wszystkie cztony zostang wytgczone w
czasie krotszym niz 14 s w baterii np. 14-to cztonowej) w przypadku pojemnosciowego cha-
rakteru obcigzenia. Zapobiega to przekompensowaniu sieci i eliminuje optaty za moc
biern g oddan g do sieci energetycznej.

4. Nie zaleca sie ustawienia zadanego wspotczynnika cos$¢ na wartos¢ w poblizu ,1”, poniewaz
moga wystapi¢ przekompensowania sieci. Proponujemy:

Wymagany tg ¢ =0,4 = zadany w regulatorze cos ¢ = 0,95
Wymagany tg ¢ =0,3 = zadany w regulatorze cos ¢ = 0,97

5.2 OBLICZENIE WSPOLCZYNNIKA C/K

Nastawa c/k reprezentuje strefe nieczutosci dziatania regulatora symetrycznie wokot wartosci zadanej cos
¢ (patrz pkt 5.4, rys.2) i zalezna jest od mocy najmniejszego (najczesciej pierwszego) cztonu kondensatoro-
wego w baterii i przektadni przektadnika pradowego oraz napiecia zasilania kondensatoréw. Ustalenie wiasci-
wego wspotczynnika c/k zapobiega nadmiernej czutosci regulatora (pompowanie, mata wartos¢ wspotczynnika
c/k) lub zbyt wolnemu dochodzeniu do stanu kompensacji sieci (duza warto$¢ wspotczynnika c/k)

Poprawng optymalng wartosc c/k oblicza sie ze wzoru :

clk=_&
Ki Ku
gdzie: Q; - moc najmniejszego cztonu kondensatorowego [ kvar ]
Ki - przekiadnia przekiadnika pradowego [A/A]
Ky - przekfadnia przektadnika napieciowego [V/V ] (Ky = 1 dla napiecia zasilania baterii 400V,
ukiad bez przektadnika napieciowego)

Wyliczone wartosci c/k przedstawiono w tablicy 4 zamieszczonej na koncu instrukcji. Wartosci nie mieszcza-
ce sie w granicach od 0,04 + 1 Swiadczg, ze zle dobrano przekiadnik pradowy. Czesto spotyka sie ,przewy-
miarowane” przektadniki pragdowe, co jest niewlasciwe dla procesu regulacji, wowczas nawet praca z
c/k=0,03, czyli z najwiekszg czutoscig nie daje dobrych rezultatow i wtedy wystepujg przekompensowania.
Wodwczas nalezy bezwzglednie wymieni¢ przektadnik na mniejszy. Zaleca sie stosowaé przektadniki pradowe
kl. 1 i dobierac je tak, aby wspotczynnik c/k miescit sie w granicach 0,1 do 0,45. Korzystniej jest krotkotrwale
przektadnik przecigzyc¢, bowiem stabo obcigzony przektadnik ma duze uchyby katowe.
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53 WYBOR SZEREGU REGULACYJNEGO.

W regulatorze RMB-12 jest dostepnych 10 algorytméw statych (niezmiennych) szeregdéw regulacyjnych
oraz szereg regulacyjny dowolnie programowany. Szereg regulacyjny okresla krotnos¢é mocy Wn kolejnych
cztondw kondensatorowych baterii do mocy najmniejszego cztonu baterii i decyduje o kolejnosci wlgczania i
wylgczania kolejnych cztonéw baterii:

- w algorytmie statym najmniejszy czton jest podtgczony do wyjscia 1 regulatora i opisuje sie go zaleznoscia;

W1 : W2 : W3 : W4 : W5 :. ... : Wn (zawsze W1=1)
Krotnos¢ czionu Wn wyznacza sie ze wzoru :
Q,

n
Q
gdzie: Whn - krotnos¢ cztonu ,n”

Qn - moc bierna czionu ,n”

Q1 - moc bierna pierwszego czionu ( najmniejszego w baterii )
Szereg 1:1:1:1:0znacza, ze wszystkie cztony kondensatorow w baterii sg o jednakowej warto$ci mo-
cy. Szereg 1: 2 : 4 : 4 : oznacza, ze moc bierna drugiego czionu jest dwukrotnie wieksza od pierwszego ,
a trzeciego i nastepnych jest czterokrotnie wieksza od pierwszego np. :

Skvar : 10kvar : 20kvar : 20kvar szeregnr9 typ1l:2:4:4
lub 2,5kvar : 5kvar : 7,5kvar: 10kvar :  10kvar szeregnr6 typl1l:2:3:4:4

- w algorytmie dowolnym najmniejszy czion moze by¢ podigczony do dowolnego wyjscia regulatora i opi-
suje sie go zaleznoscia;
Q,

Qmin

W =

gdzie: Wn - krotnosé czionu ,n” na n-tym miejscu
Qn -moc bierna czionu ,n” na n-tym miejscu
Qmin - moc bierna najmniejszego czionu w baterii na dowolnym miejscu
15kvar : 10kvar : 20kvar : Skvar szeregnrll typ 3:2:4:1
lub  7,5kvar : 2,5kvar : Okvar : 15kvar :  1Okvar szeregnrll typ 3:1:0:6:4

Ustawienie np. szeregunr 11typ 3:1:0: 6 : 4 oznacza, ze trzeci czion baterii jest wylgczony z eksploata-
cji (np. awaria stycznika lub kondensatora) i regulator nie uwzglednia go w procesie kompensacji.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ wyboru szeregébw regulacyjnych mogacych pracowa¢ w systemie liniowym,
kotowym, specjalnym i dowolnym

tabela 2

Numer Algorytm szeregu regulacyjnego Tryb zalgczania
szeregu | W1 W2 : W3 : W4 : W5 .

0 1 1 1 1 1 :|L-liniowy

1 1 1 1 1 1 : | K - kotowy

2 1 1 1 2 2 :|S-specjalny - z krokiem Qn

3 1 1 2 2 2 S

4 1 2 2 2 2 S

5 1 2 3 3 3 S

6 1 2 3 4 4 1S

7 1 2 3 6 6 :|S

8 1 2 3 6 8 1S

9 1 2 4 4 4 S

10 1 2 : 4 : 6 : 6 1S

11 dowolny : dowolny : dowolny : dowolny : dowolny : | D - dowolny

UWAGA A Nastawiony w regulatorze szereg musi by¢ zgodny z faktycznym stosunkiem mocy cztonéw
zainstalowanych w baterii ! Zalecamy tez, aby moc najmniejszego czionu kondensatorowego
baterii byta na poziomie 10 + 15% catkowitej mocy baterii.

Tryb zalgczania liniowy L - charakteryzuje sie tym, ze przy dodawaniu czionéw zalgczane sg kolejno
,do przodu” narastajgco (od mniejszych do wiekszych numerdw), natomiast przy odejmowaniu wylgczane sa
do ,tylu”, tzn. od wiekszych do mniejszych numerdéw cziondéw w baterii (wszystkie cztony réwnej mocy).
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Tryb zalaczania kotowy K - sterowanie cziondw jest okrezne, tzn. dodawanie czionéw nastepuje ,do
przodu” w strone zwiekszajacych sie numerdéw cziondw, a odejmowanie takze nastepuje ,do przodu” od niz-
szych numerdw do wyzszych co zapewnia rownomierne zuzywanie stycznikdw (wszystkie cztony réwnej mo-
cy).

Tryb zataczania specjalny S - sterowanie czionOw jest okrezne z tg réznica, ze dobierany jest czion
optymalny dla odchyiki regulacji tj. pomijane sg male kondensatory w przypadku duzego zapotrzebowania na
moc bierng. Daje to szybkie osigganie wartosci zadanej cos ¢ przy minimalnej ilosci krokéw regulacji.

Tryb zalgczania dowolny D - sterowanie czionOw jest okrezne jak w trybie specjalnym z tg réznica, ze
regulator ,wie” na ktorym wyjsciu ma czion o wartosci mocy okreslonym w dowolnie ustawionym szeregu re-
gulacyjnym. Ma to szczegdlnie zastosowanie przy modernizacji istniejgcej juz baterii. Daje to szybkie osigga-
nie wartosci zadanej cos ¢ przy minimalnej ilosci krokéw regulaciji.

5.4 RODZAJE STREFY NIECZULOSCI CI/K. (Austawienia zaawansowane, dla specjalistow )

W regulatorze RMB-12 istnieje mozliwo$¢ wyboru jednego z czterech typéw c/k wg rys.2.
ktérych dziatanie jest nastepujace:

* typ 0) ustawia strefe nieczutosci regulatora jako symetryczng wokét zadanego cos ¢ przy obcigzeniu
o charakterze indukcyjnym bgdz pojemnosciowym rys.2a. (zalecany)

* typ 1) ustawia strefe nieczutosci regulatora jako niesymetryczng wokét zadanego cos ¢. Strefa obcig-
zenia o charakterze pojemnosciowym jest zmniejszona o 33% w stosunku do strefy obcigzenia
o charakterze indukcyjnym rys.2b.

* typ2) ustawia strefe nieczutosci regulatora jako niesymetryczng wokoét zadanego cos ¢. Strefa obcia-
zenia o charakterze pojemnosciowym jest zmniejszona 0 66% w stosunku do strefy obcigzenia
o charakterze indukcyjnym rys.2c.

* typ 3) ustawia strefe nieczutosci regulatora jako symetryczng wokét zadanego cos ¢ przy obcigzeniu o
charakterze indukcyjnym badz pojemnosciowym do wartosci pragdu | > I, (pO stronie wtornej
przekfadnika). Dla pradéw mniejszych | < I,» (L0OMA po stronie wtérnej przektadnika) regula-
tor nie pozwala na przekompensowanie sieci rys 2d

UWAGA A typ O - jest standardowo stosowany w procesach regulacji mocy biernej. Zalecany.
typ 1 +3 - sg specjalnymi rodzajami dla niektérych grup odbiorcéw

s typ c/knrQ s typ c/knr1
a) b)
C/Kpoj= C/Kind C/Kpoj=0,66 C/Kind
Q<poj Zadany cos ¢ = 0,96 ind >Qind apoj Zadany cos ¢ =0,96 ind Bind
PA PA
S S
C) typ c/knr1 d) typ c/knr3
C/Kpoj=0,33 C/Kind C/Kpoj= C/Kind
Imin
_’
gpoj Zadany cos¢ =0,96 ind Eind onj Zadany cos ¢ = 0,96 ind %ind

Rys. 2 Rodzaje stref c/k
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6. TRYBY PRACY REGULATORA
6.1 PRACA AUTOMATYCZNA

Sygnalizowana jest ciggtym swieceniem na wyswietlaczu LCD w gérnej linii napisu AUTO oraz w dolnej linii
aktualnej wartosci chwilowej cos¢, charakteru obcigzenia sieci i stanu procesu kompensacji (okno podstawo-
we). Ten tryb wigcza sie automatycznie po kazdym wyzerowaniu (resecie) regulatora, w szczegoélnosci po za-
taczeniu napiecia zasilajgcego, oraz po zakonczeniu programowania parametroéw regulatora.

Praca automatyczna oznacza samoczynng regulacje wspotczynnika mocy biernej. llo$¢ zatgczonych czio-
néw kondensatorowych jest samoczynnie dostosowywana przez regulator do zadanego cos ¢. Na wyswietla-

czu LCD pojawi sie napis AUTO oraz wartos¢ chwilowa cos ¢ sieci. Wyswietlane symbole oznaczaja: in-

dukcyjny charakter obcigzenia; T pojemnosciowy charakter obcigzenia; #regulator zatgcza cztony kondensa-
torowe; W regulator wytgcza cztony kondensatorowe. Brak jednego z symboli & lub W oznacza stan skom-
pensowania sieci wokot zadanego cosé.

UWAGA A « Jezeli z prawej strony w gornej linii wy$wietlacza pojawi sie symbol | oznacza to, ze regu-
lator pamieta sygnaly ostrzegawcze, ktore wystapity w sieci zaS|IanceJ (patrz pkt.7.6.5.2).

* Regulator RMB-12 zabezpiecza sie € zasilajaca przed oddawaniem mocy biernej po-
jemno sciowej (przy pojemnosciowym charakterze obcigzenia sieci wytaczy wszystkie czto-
ny baterii wg szeregu nr 1 tab. 2, z czasem wyl 1s nie uwzgledniajgc czaséw wyt ustawio-
nych w parametrach regulatora (pkt. 7.4.5, 7.4.6)

6.2 PRACA RECZNA

Ten tryb pracy wigcza sie naciskajac przycisk ( + ) do momentu pojawienia sie na wyswietlaczu LCD w
gornej linii napisu MANUAL oraz migajacego kursora < (rys 3). Po wybraniu tego trybu mozna dowolnie
zmieniac ilos¢ zalaczonych cztonow baterii kondensatorowych. W tym celu naciskajac przycisk ENTER, w
dolnej linii pokaze sie wartos¢ aktualnego cos¢, charakter obcigzenia oraz migajacy kursor <. Naciskajac
przycisk ( +) lub ( —) w dolnej linii na wyswietlaczu LCD za symbolem charakteru obcigzenia pojawi sie znak
P lub W oznaczajacy zalgczenie lub wylgczenie kolejnego czionu baterii, ktbrego numer jest sygnalizowany
odpowiednim wskaznikiem (w gornej czesci piyty czotowej rys.1). W tym trybie pracy regulator dodaje (odej-
muje) kolejno cztony kondensatorowe wg szeregu nr 1 (1:1:1:1:...kotowo) w czasie zat/wyt 1s niezaleznie od
nastaw szeregdw regulacyjnych, czaséw zal/wyt, uwzgledniajac tylko czas blokady ponownego zataczenia
tego samego stopnia (40s). Naciskajgc przycisk ESC do momentu zaswiecenia na wyswietlaczu LCD napisu
AUTO wychodzimy z trybu pracy recznej do trybu pracy automatycznej.

UWAGA A Nie nale zy pozostawia € regulatora na state w trybie pracy r ecznej, poniewa z jest to
jedyny rodzaj pracy (réwnie z traktowany jako STOP), z ktérego regulator automat  ycz-
nie nie powraca do trybu pracy automatycznej. Jedynie zanik napi  ecia zasilaj gcego
spowoduje przej $cie regulatora do pracy w AUTO. W trybie pracy MANU AL mo zna
przeprowadzi ¢ kontrol e prawidtowego przyporz adkowania numeréw cztonéw kon-
densatorowych do numeréw wyj $¢ regulatora i sprawdzi € aparatur e tgczeniow g kon-
densatorow.

7. PROGRAMOWANIE PARAMETROW REGULATORA
(nowy regulator od producenta ma wpisane nastawy fabryczne patrz pkt 7.5.10)

7.1 PRZYCISKI DO OBStUGI REGULATORA

Namsmeue przycisku ENTER (ENT) powoduje :
przejscie do podmenu danego okna menu gtéwnego (patrz rys.3, 4, 5)

- przejscie kursora < do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami ( + ) lub (—) umozliwia zmia-
ne ustawionych wartosci parametrow regulatora

- zatwierdzenie zmiany danego parametru i przejscie kursora < do gornej linii wyswietlacza
Nacis$niecie przycisku ( +) lub (—) powoduje :

- zmiane wartosci parametréw regulatora jezeli kursor < jest w dolnej linii wyswietlacza
przejscie do nastepnego okna menu gtéwnego lub okna podmenu
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Nacisniecie przycisku ESCAPE (ESC) powoduje :

- powro6t kursora < do goérnej linii wyswietlacza bez zatwierdzenia zmian parametrow

- nacisniecie przycisku ESC dtuzej niz 3s powoduje powr6t do okna podstawowego z do-
wolnego miejsca menu.

7.2 BLOKADA NASTAW PARAMETROW REGULATORA
Obok listwy zaciskowej wej $cia pr adowego regulatora RMB-12 znajduje si e przetacznik
blokady nastaw parametrow. Ustawienie przet acznika w pozycj e ,OFF’ pozwala na
zmiane nastaw parametréw regulatora, natomiast ustawienie go w pozycj e ,ON”
uniemo zliwia zmian e ustawionych parametrOw przez osoby do tego niepowo tane.
Ponadto na ekranie pojawi si @ komunikat ostrzegawczy SET LOCK

7.3 UKLAD MENU GLOWNEGO

Ukiad menu regulatora jest podzielony na cztery grupy okien (rys.3) :

1. okno trybu pracy recznej (STOP, MANUAL - patrz pkt 6.2)

2. okna nastaw parametréw podstawowych: cos ¢, external cos ¢, c/k; (MAIN SETUP — patrz pkt 7.4)

3. okna nastaw parametréw dodatkowych (ADDITIONAL SETUP - patrz pkt 7.5)

4. okna informacyjne parametrow (chwilowa warto$¢ napiecia i pradu, statystyka wyjs¢, zawartos¢ har-
monicznych w torze napieciowym i pradowym, komunikaty ostrzegawcze i alarmowe - patrz pkt 7.6 )

OKNO PODSTAWOWE
TRYB PRACY AUTOMATYCZNY

AUTC ¥
092 &7
=liubESC o 4 ﬁ l =liub ESC @
@ g OKNO TRYBU
~ J[TALARM « AN MANUAL ] PRACY RECZNEJ
@ EllubESCl T i TEM; ESC
[ FARMONIC < A% c0S P 4|
OKNA ON 096¢
INFORMACY JNE
=l ESC i TEM; EsC
STATISTICS 4 Padle® EXTERN.COS |
> RN @
. NASTAWA
ElubESCi T i TE'LDEC’(” PARAMETROW
PODSTAWOWY CH
THD U = 3%4 UK 4
> 398V 2l 0.25 +—
Elthsci T i TEub EsC
THD 1=12% < MAIN <
— 576 A | X P |+
[=liub ESC T =nhFsc
ADDITIONAL| -
»| SETUP

®

NASTAWA
PARAMETROW
DODATKOWYCH

Rys. 3 Zasada poruszania sie w menu gtéwnym
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7.4 NASTAWY PARAMETROW PODSTAWOWYCH
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7.4.1 USTAWIENIE ZADANEGO WSPOLCZYNNIKA MOCY ,C OS (I)

A bardzo wa zny parametr

W tym celu nalezy naciskajac przycisk (+) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis COS < Na-
stepnie naciskajac przycisk ENTER przejs¢ kursorem Ldo dolnej linii wyswietlacza. Przyciskami ( + ) lub (=)
ustawi¢ na wyswietlaczu zgdang warto$¢ wspotczynnika mocy cos ¢. Nalezy zwréci¢ uwage, aby na wyswie-
tlaczu obok wartosci pojawit si @ symbol € (cewka). Pojawienie sie symbolu ,,* " (kondensator) wskazuje

na nieprawidlowe ustawienie cos ¢. Ustawiong wartos¢ parametru (ustawiong wg pkt 5.1) przyciskiem ENTER
zatwierdzi €.

7.4.2 USTAWIENIE WSPOLCZYNNIKA ,C/K”".

A bardzo wa zny parametr

W tym celu nalezy naciskajac przycisk (+) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis C/K <4 Na-
stepnie naciskajgc przycisk ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami( + ) lub (—)
ustawi¢ na wyswietlaczu LCD zagdang warto$¢ wspoétczynnika c/k (reprezentujgcego szerokos$é strefy nieczu-
tosci dziatania regulatora wokot wartosci zadanej cos ¢ , rys.2), po czym ustawiong wartos¢ parametru przy-
ciskiem ENTER zatwierdzi €. SposoOb ustalania wspotczynnika c/k, patrz pkt 5.2, tab 4)

7.4.3 USTAWIENIE WYMAGANEJ ILO SCI AKTYWNYCH WYJSC

A bardzo wa zny parametr (ustawic tyle aktywnych wyjsc, ile bateria ma czionéw kondensatorowych)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis MAIN Caw
dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER, w gornej linii wyswietlacza LCD pojawi sie napis
NR OUTPUTS € aw dolnej aktualna ilos¢ aktywnych wyjs¢. Teraz naciskajac ENTER przejsS¢ kursorem <
do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami ( +) lub (—) ustawi¢ wymagang ilos¢ aktywnych wyjs¢ regulato-
ra, ktora musi by¢ zgodna z faktyczng liczbg cziondw baterii (ilos¢ czton6éw baterii moze byé mniejsza
od liczby wyj$¢ regulatora) , po czym ustawiong warto$¢ parametru przyciskiem ENTER zatwierdzi €.

7.4.4 WYBOR ODPOWIEDNIEGO SZEREGU REGULACYJNEGO.

A (wybrany szereg musi by¢ zgodny z kolejnoscig i stosunkiem mocy czionéw w baterii)

SZEREGI STANDARDOWE:

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( +) zaswieci¢ w gérnej linii na wyswietlaczu LCD napis MAIN Caw
dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER, w goérnej linii wyswietlacza LCD pojawi sie napis
NR OUTPUTS €, a w dolnej aktualna ilos¢ aktywnych wyjsé. Nastepnie nalezy naciska¢ przycisk ( + ) do
momentu, az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis CODE TYPE 4 <aw dolnej obraz danego
szeregu regulacyjnego. Teraz naciskajagc ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyci-
skiem ( + ) lub ( —) ustawi¢ odpowiedni numer szeregu regulacyjnego (z tabeli 2, pkt5.3), po czym
ustawiong wartos¢ parametru przyciskiem ENTER zatwierdzic.

SZEREG DOWOLNY (TAB.2 SZEREG NR 11) :

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( +) zaswieci¢ w gérnej linii na wyswietlaczu LCD napis MAIN Caw
dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER, w goérnej linii wyswietlacza LCD pojawi sie napis
NR OUTPUTS €, a w dolnej aktualna ilos¢ aktywnych wyjsé. Nastepnie nalezy naciska¢ przycisk ( + ) do
momentu, az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis CODE TYPE 1 <aw dolnej obraz danego
szeregu regulacyjnego. Teraz naciskajagc ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyci-
skami ( + ) ustawi¢ numer 11 szeregu regulacyjnego (z tabeli 2, pkt 5.3). Na wyswietlaczu w gornej linii po-
jawi sie napis CODE TYPE 11, a w dolnej napis ...USER... < Nastepnie naciskajac ENTER w gérnej linii
pojawi sie napis CODE TYPE 114V aw dolnej obraz dowolnie ustawionego szeregu regulacyjnego (fabrycz-
nie szereg 1:1:1:1:1:1). Nastepnie naciskajac przycisk ( +) pojawi sie napis w gérnej linii SET USER Caw
dolnej linii napis CODE. Teraz naciskajagc ENTER w gérnej linii pojawi sie napis RELAY 1 < (lub SCR 1 <
w
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przypadku baterii tyrystorowej lub tyrystorowo — stycznikowej), a w dolnej linii pojawi sie wartos¢ ilorazu mocy
tego cztonu do mocy cztonu najmniejszego baterii np. 3. Ponownie naciskajac ENTER w gornej linii pojawi sie
napis RELAY 1 a w dolnej, a w dolnej linii napis np. 3 < Teraz naciskajac przyciski ( +) lub ( —) mozemy
ustawi¢ dowolng wartos¢ tego ilorazu (waga czionu baterii) w zakresie 0 + 9 (tylko liczby catkowite) po czym
ustawiong warto$¢ parametru przyciskiem ENTER zatwierdzi¢. Na wyswietlaczu pojawi sie w gornej linii napis
RELAY 1 Caw dolnej, a w dolnej linii napis np. 5. Teraz naciskajac przycisk (+ ) lub (—) przechodzimy do
ustawienia wagi kolejnych cztonéw baterii. Po ustawieniu wag wszystkich cztonéw naciskajac przycisk ESCA-
PE pojawi sie napis w gérnej linii SET USER Caw dolnej linii napis CODE i mozemy przystapi¢ do progra-
mowania nastepnego parametru.

UWAGA Konstruujgc dowolny szereg regulacyjny (szereg wiasny uzytkownika) nalezy stara ¢ sie zachowa € naste-
pujace reguly tworzenia dowolnego szeregu regulacyjnego baterii:
» do kolejnych wyjs¢ regulatora powinny by¢ podtagczone cztony baterii o mocy wiekszej lub réwnej od
mocy cztonu poprzedniego
* krotno$¢ mocy kolejnego cztonu nie powinna by¢ wieksza od sumy wag poprzednich cztonéw plus 1
np. sa 3 stopnie o wagach 1:1:2: ; 4-ty stopien nie moze mie¢ wagi wiekszej niz 5 uwzgledniajac, ze w
jednym cyklu przetaczenia baterii moga brac udziat tylko cztery cztony; np. szereg 1:1:4:6:6:7 (bateria
6-cio cztonowa) jest szeregiem btednym, nie moze ustawi¢ wagi 3. Np. rozwigzaniem jest ustawienie
wagi 1 lub 2 lub 3 w miejsce czionu 4-tego lub 5-tego lub 6-tego lub dodajgc dodatkowy czton (bateria
7-mio czionowa)
* w przypadku wylgczenia czionu (ustawienie wagi = 0) w szeregu rosngcym na pozycjach nie powodu-
jacych komunikatu o niewlasciwym szeregu, regulator bedzie prawidtowo regulowat moc baterii wig-
czonej w procesie kompensacji z pominieciem wylaczonego czionu

7.4.5 USTAWIENIE CZASU OPOZNIENIA ZAE ACZANIA KOLEJNEGO CZLONU BATERII.
(programowanie mozna pomingg, jezeli istniejgca nastawa fabryczna 30s jest odpowiednia dla uzytkownika)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk (+) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis MAIN <
a w dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza LCD pojawi sie napis
NR OUTPUTS € aw dolnej aktualna ilos¢ aktywnych wyjs¢. Nastepnie nalezy naciskac przycisk (+) do
momentu , az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis TIME ON Caw dolnej wartos¢ tego czasu w

sek. Teraz naciskajac ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami (+ ) lub ( —)
ustawi¢ w sek. warto$¢ czasu opoéznienia reakcji regulatora przy zalaczaniu . Ustawiong wartos¢ parametru
przyciskiem ENTER zatwierdzi €.

7.4.6 USTAWIENIE CZASU OPOZNIENIA WYLACZANIA KOLEIJNEGO CZtONU BATERII.
(programowanie mozna pomingc, jezeli istniejgca nastawa fabryczna 15s jest odpowiednia dla uzytkownika)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk (+) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis MAIN <
a w dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza LCD pojawi sie napis
NR OUTPUTS € aw dolnej aktualna ilos¢ aktywnych wyjs¢. Nastepnie nalezy naciskac przycisk (+) do
momentu , az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis TIME OFF <aw dolnej warto$¢ tego czasu

w sek. Teraz naciskajac ENTER przejs¢ kursorem <do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami (+ ) lub (=)
ustawi¢ w sek. wartos¢ czasu opOznienia reakcji regulatora przy wytgczaniu . Ustawiong warto$¢ parametru
przyciskiem ENTER zatwierdzi €.

7.4.7 USTAWIENIE CZASU OPOZNIENIA ZAL/WYE CZEONU TYRYSTOROWEGO BATERII
(programowanie mozna pomingc, jezeli istniejgca nastawa fabryczna 15s jest odpowiednia dla uzytkownika)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk (+) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis MAIN <
a w dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza LCD pojawi sie napis
NR OUTPUTS ¥ aw dolnej aktualna ilos¢ aktywnych wyjs¢. Nastepnie nalezy naciskac przycisk (+) do
momentu , az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis TIME SCR Caw dolnej wartosc tego czasu

w sek. Teraz naciskajac ENTER przejs¢ kursorem < do dolnegj linii wyswietlacza i przyciskami ( + ) lub (=)
ustawi¢ wartos¢ czasu zal/wyt regulatora w przypadku zastosowania tgcznikéw tyrystorowych w zakresie 0,1 +
5s a nastepnie przyciskiem ENTER zatwierdzi €.
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UWAGA A Czasy powy zsze (pkt 7.4.5i7.4.6) nale zy tak dobra ¢ aby uwzgl ednialy kompromis
miedzy szybko $cig i czasem dochodzenia baterii do stanu skomp ensowania sie-
ci, a ochron g aparatury t aczeniowej przed przyspieszonym zu zyciem. Zaleca si ¢
ustawienie tych czaséw nie mniejszych ni z 10s

7.5 USTAWIANIE PARAMETROW DODATKOWYCH (ADDITI ONAL SETUP)
(opcje zaawansowane, tylko dla specjalistéw) )

Parametry dodatkowe nalezy ustawia¢ bardzo rozwaznie i po bardzo doktadnym zapoznaniu sie z poniz-
szg instrukcjg
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Rys.5 Uktad okien w menu nastaw parametréw dodatkowych (patrz rys 3)
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7.5.1 USTAWIENIE PARAMETROW TRANSMISJI
(programowanie pomingc jesli tej funkcji sie nie uzywa)
NUMER ADRESOWY

W tym celu nalezy naciskajgc przycisk ( + ) zaswieci¢ w gérnej linii na wyswietlaczu LCD napis COMMUNI -4
a w dolnej CATION. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER, w gornej linii wyswietlacza pojawi sie napis
SLAVE ID € aw dolnej 1. Teraz naciskajgc ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej linii wy$wietlacza i przy-
ciskami ( + ) lub (=) ustawi¢ numer regulatora w sieci komputerowej w zakresie od nr 1 do nr 100. Ustawio-
ng wartos¢ parametru przyciskiem ENTER zatwierdzi ¢ (rys.5) .

SZYBKOSC TRANSMISJI

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( +) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis COMMUNI -4
a w dolnej CATION. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER, w gornej linii wyswietlacza pojawi sie napis
SLAVE ID 4 aw dolnej 1. Teraz naciskajac ( +) w goérnej linii wyswietlacza pojawi sie napis BAUD RATE <
a w dolnej 9600. Teraz naciskajac przycisk ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyci-

skami (+ ) lub (=) ustawi¢ jedng z trzech wielkosci predkos¢ transmisji (2400, 4800, 9600). Ustawiong watr-
to$¢ parametru przyciskiem ENTER zatwierdzi € (rys.5) .

7.5.2 USTAWIENIE PROGU ALARMOWEGO ZAWARTO $CI HARMONICZNYCH THD |.
(programowanie pomingc jesli tej funkcji sie nie uzywa)

W tym celu nalezy naciskajgc przycisk ( + ) zaswieci¢ w goérnej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NALY aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza pojawi sie
napis ALARM LEVEL <aw dolnej THD | = 25%. Teraz naciskajgc ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej
linii wyswietlacza i przyciskami (+ ) lub (—) ustawi¢ w [%] zadang wartos¢ wspoétczynnika THD | zawartosci
harmonicznych w torze prgdowym powyzej, ktérego regulator ma wiaczy¢ sygnat alarmowy. Ustawiong war-
tos¢ parametru przyciskiem ENTER zatwierdzi ¢ (rys.5) .

7.5.3 USTAWIENIE PROGU ALARMOWEGO ZAWARTO SCI HARMONICZNYCH THD U.
(programowanie pomingc jesli tej funkcji sie nie uzywa)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NALY aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajgc przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza pojawi sie na-
pis ALARM LEVEL Caw dolnej THD | = 25%. Nastepnie nalezy naciskac przycisk ( + ) do momentu , az na
wys$wietlaczu w gornej linii pojawi sie napis ALARM LEVEL Caw dolnej THD U =6% . Teraz naciskajac
ENTER przejs¢ kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami ( + ) lub ( —) ustawi¢ w [%] zadang
warto$¢ wspoéiczynnika THD U zawartosci harmonicznych w torze napieciowym powyzej, ktdrego regulator
ma wigczy¢ sygnat alarmowy. Ustawiong warto$¢ parametru przyciskiem ENTER zatwierdzi €.

7.5.4 USTAWIENIE POZIOMU NAPIECIA POMIAROWEGO.
(programowanie pomingc jesli pomierzone napiecie w sieci wynosi 400V +10%,-15%)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NALY aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajgc przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza pojawi sie na-
pis ALARM LEVEL < aw dolnej THD | = 25%. Nastepnie nalezy naciskac przycisk ( + ) do momentu , az
na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis VOLTAGE NOM Caw dolnej linii np. 398 V . Teraz naciska-
jac ENTER przejsé kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami (+ ) lub (—) ustawi¢ znamionowg
warto$¢ napiecia na zaciskach L2 i L3 regulatora (przy podigczeniu wg rys 6, 7, 8). Ustawiong wartos¢ pa-
rametru przyciskiem ENTER zatwierdzi €.
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7.5.5 USTAWIENIE CZASU BLOKADY Wt ACZANIA CZLONOW KONDENSATOROWYCH.

A (' nie wykonywac tego programowania bez wyraznej potrzeby)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NALY aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajgc przycisk ENTER , w goérnej linii wyswietlacza pojawi sie
napis ALARM LEVEL < aw dolnej THD | = 25%. Nastepnie nalezy naciska¢ przycisk ( +) do momentu ,
az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis TIME STEP Caw dolnej linit 60 s. Teraz naciskajac
ENTER przejsé kursorem < do dolnej linii wyswietlacza i przyciskami ( + ) lub ( —) ustawi¢ w sek. zagdang
warto$¢ czasu, po ktorym moze by¢ ponownie wigczony ten sam czton kondensatorowy . Ustawiong wartos¢
parametru przyciskiem ENTER zatwierdzi €.

UWAGA A Regulator ma nastawiony fabrycznie ten czas na 60s, dostosowany do wi ekszo Sci
kondensatorow dost epnych na rynku i nie_ powinno si__e go zmniejsza €. Chroni si e w
ten sposéb kondensator przed jego powtdérnym zat  gczeniem do sieci gdy jeszcze nie
jest w petni roztadowany. Mo zna ten czas tylko zmniejszy € w przypadku, gdy bezpo-
srednio przy kondensatorach zamontowane s g specjalne szybko roztadowuj ace re-
zystory lub reaktory roztadowcze RRK-1 produkowane przez ELEKTROMONTEX . Na-
lezy nastawi € czas blokady nie mniejszy ni z podany przez producenta kondensato-
row.

7.5.6 ZMIANA POLARYZACJI WEJ SCIOWEJ OBWODU PRADOWEGO.
(zastepuje fizyczng zamiane przewodow na prgdowych zaciskach wejsciowych
wykonywac tylko przy stwierdzeniu ztego fazowania regulatora)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NALY aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza pojawi sie na-
pis ALARM LEVEL < aw dolnej THD | = 25%. Nastepnie nalezy naciskac przycisk ( +) do momentu, az
na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis POLARITY Caw dolnej liniit CURRENT K - L. Teraz naciska-
jac ENTER przejs¢ kursorem < do dolnegj linii wyswietlacza i przyciskami ( + ) lub (—) ustawi¢ na wyswie-
tlaczu litery K-L lub L-K . Zamiana symbolu K-L na L-K lub odwrotnie ma dziatanie identyczne

jak zamiana przewodow k i | przekfadnika prgdowego. Ustawiong wartos¢ parametru przyciskiem ENTER
zatwierdzi €.

7.5.7 USTAWIENIE RODZAJU PRACY FAZOWEJ.

A ( nie dokonywac tego programowania bez potrzeby, poniewaz regulator fabrycznie jest
zaprogramowany do standardowej pracy L-L wg rys.6)
W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NALY aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER , w gérnej linii wyswietlacza LCD pojawi
sie napis ALARM LEVEL < a w dolnej THD | = 25%. Nastepnie nalezy naciska¢ przycisk ( +) do mo-
mentu, az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis CONECTION Caw dolnej linii PHASE L - L. Teraz

naciskajgc ENTER przejs¢ kursorem < do dolnegj linii wyswietlacza LCD i przyciskami ( + ) lub ( —) ustawi¢
na wyswietlaczu litery L-L lub L-N. Zamiana symbolu L-L na L-N lub odwrotnie, okre$la sposob
podtaczenia regulatora do baterii : L - L jak narys. 6, 8 ; L - N jak na rys. 7. Ustawiong warto$¢ parametru
przyciskiem ENTER zatwierdzi €.

UWAGA A Praca L - N (rys.7) w polskich sieciach jest rzad ko spotykana, mo ze byé¢ stosowana
dla odbioréw jednofazowych, lub sieciach $rednich napi eé¢.

7.5.8 WYBOR TYPU STREFY NIECZULOSCI.

A (programowac tylko wyjgtkowo dla niektdrych rodzajéw obcigzenia, opcja zaawansowana)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NALY aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajgc przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza LCD pojawi
sie napis ALARM LEVEL Caw dolnej THD 1=25%. Nastepnie nalezy naciskac przycisk (+)do momentu ,
az na wyswietlaczu w goérnej linii pojawi sie napis C/K TYPE Caw dolnej linii N® 0. Teraz naciskajac
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ENTER przejs¢ kursorem Cdo dolnej linii wyswietlacza LCD i przyciskami ( + ) lub ( —) ustawi¢ wymagany
dla danego obcigzenia sieci odpowiedni typ strefy c/k wg rys.2 pkt 5.4. Ustawiong wartos¢ parametru przyci-
skiem ENTER zatwierdzi €.

7.5.9 WYKRYWANIE KROTKOTRWALYCH ZANIKOW NAPI ECIA ZASILANIA.

Aby regulator nie reagowat na krétkotrwate (mniejsze niz 40ms) zaniki napiecia zasilania nalezy naciskajac
przycisk (+) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIONAL < aw dolnej SETUP.
Nastepnie naciskajgac przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza LCD pojawi sie napis ALARM LEVEL <
a w dolnej THD | = 25%. Teraz naciskac¢ przycisk ( + ) do momentu , az na wyswietlaczu w gornej linii pojawi
sie napis DROP U Caw dolnegj linii napis ON . Teraz naciskajac ENTER kursor < przechodzi do dolnegj
linii i przyciskiem ( +) lub (=) zmieniamy napis na OFF a nastepnie przyciskiem ENTER zatwierdzi ¢ zmia-
ne.

UWAGA A Parametry nastaw programowane w punktach 7.3.1  + 7.3.9 nie nale zy zmienia € bez
wyra znej potrzeby (utrzymane zostan g nastawy fabryczne)

7.5.10 PRZYWROCENIE FABRYCZNYCH NASTAW REGUL ATORA.

UWAGA A Wykonujemy tylko w przypadku , gdy pogubimy si e w programowaniu i chcemy przy-
wréci € nastawy fabryczne

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gérnej linii na wyswietlaczu LCD napis ADDITIO-
NAL € aw dolnej SETUP. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER , w gornej linii wyswietlacza LCD pojawi
sie napis ALARM LEVEL Caw dolnej THD | = 25%. Nastepnie nalezy naciska¢ przycisk ( +) do momentu,
az na wyswietlaczu w goérnej linii pojawi sie napis PRESET <. Teraz naciskajgc ENTER kursor < prze-
chodzi do dolnej linii wyswietlajgc napis NEW ?. Naciskajgc przycisk ( + ) lub (=) programujemy w regulato-
rze nastawy fabryczne. W dolnej linii wyswietlacza mignie napis OK, a kursor przejdzie do gornej linii wyswie-
tlajgc napis PRESET <, Mozemy teraz przyciskiem ESC przej$¢ do okna podstawowego i rozpoczaé na
nowo programowanie nastaw regulatora.

FABRYCZNE PARAMETRY REGULATORA.
(ustawione przez producenta)

1- COS¢ = 0,98 10 - BAUD RATE = 9600
2- EXTERN.COS¢ = 093 11- THD (1) alarm = 99 [%)]
3- CK = 0,25 12- THD (U) alarm = 9.0 [%]
4- ILWYJISC = 14 13- Uy (pomiarowe) = 400V
5- SZEREG = 1 14 - TgLokapy = 60 s
6- Ton =  30s 15- POLARITY CURRENT = L-K
7- Tore = 15s 16 - CONECTION PHASE = L-L
8- Tscr = 02s 17- TYPE CI/K = NRO
9- SLAVE ID = 1 18 - DROP = ON

7.6 OKNA INFORMACYJNE
(parametry tylko do odczytu)

7.6.1 POMIAR WSPOLCZYNNIKA THD |[%] ORAZ P RADU POMIAROWEGO

(jest to wskaznik orientacyjny wartosci chwilowych)
W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( +) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis THD | =
25% 4 aw dolnej linii 3,35 A. Oznacza to, ze pomierzona chwilowa wartos¢ wspoétczynnika THD | zawarto-

$ci harmonicznych w torze prgdowym wynosi 25%, a warto$¢ pradu po stronie wtérnej przektadnika jest réwna
3,35A.

7.6.2 POMIAR WSPOLCZYNNIKA THD U [%] ORAZ NAPIECIA POMIAROWEGO

(jest to wskaznik orientacyjny wartosci chwilowych)
W tym celu nalezy naciskajac przycisk (+) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis THD U
=3% 4 aw dolnej linii 395 V. Oznacza to, ze pomierzona chwilowa warto$¢ wspoétczynnika THD U
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zawartosci harmonicznych w torze napieciowym wynosi 3%, a wartos¢ napiecia pomiarowego (pomiedzy L2 a
L3 rys.3 lub rys.4) jestréwna np. 395 V.

UWAGA THD U >6% $wiadczy o powaznym zagrozeniu przecigzeniem kondensatoréw wyzszymi harmoniczny-
mi; nalezy wowczas zastosowa¢ dtawiki ochronne w obwodach zasilania cztonéw kondensatorowych
baterii .
7.6.3 STATYSTYKA PRACY CZt ONOW BATERII
‘ THBD 8U\;2% «
ok 2s LlEl EI
Y | v
l ‘STATISTICS 1 STATISTICS 4] p| STATISTICS 4
pEez WORKING TIME [ = [COUNTER QN
AEI A —& T A
FMT FAC) FHT FA0)
v v J, T- BIE | By JIEE &9 =
FERMCN C 4 ‘—>|_ CUTPUT 1 }_,‘ }!,( OUTRUT 1 4 ‘—>|_ OUTPUT 14}_, QUTRUT 1 }!,( CUTPUT 1 4‘
= oooo1k 2 RESET YES?< RESET DONE 000 ﬂj%ﬁ i FESET YES?«(|[—] [RESET DOME
. 4 .
(=] (=] '
y +@| A g | = y |y A g =
[ CUTPUT 21’_,‘ CUTPUT 2 OUTPLT 7 4 [ CUTPUT 74 QUTPUT 2 CUTPT 2 1‘
[ OO000T h FESET YES4| [ R}ESEF DChE =[] | 000001456 FESET YESMI[—] R}ESET DCNE
=, (=) -HE |
El [ ] [ ] [ ] [ ] El [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ =3 _ '|
-LTEI | [£] EI
v ¥ G 4 Esc]
OUTPUT124’Q ClJTPlJT 12 OUTPUT 12 4 OUTPUT12< QJTPUT 12 TPtrr 12 1‘
ESC 00003 h RESET YES? 4 RESEF DCNE DDDDDHDB FESET YES? 4 RESET DCNE

Rys. 6 Uktad okien w menu edycji i kasowania statystyki czasu pracy i cykli taczeniowych czionéw baterii.

7.6.3.1 CZAS PRACY CZtLONU BATERII
(okresla catkowity czas pracy poszczegodlnego cztonu kondensatorowego pod napieciem)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( + ) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis STATIS-
Tics €. Nastepnie naciskajgc przycisk ENTER na wyswietlaczu w gérnej linii pojawi sie napis STATIS-
Tics L aw dolnej linii WORKING TIME . Teraz naciskajac ENTER w gérnej linii pojawi sie napis OUTPUT
1 4 (numer cztonu kondensatorowego) a w dolnej np. 00356 h catkowity czas pracy (np. 356 godzin) tego
cztonu pod napieciem. Naciskajac ponownie ENTER w gornej linii pojawi sie napis OUTPUT 1 < (numer
cztonu kondensatorowego) a w dolnej RESET YES ? Teraz naciskajac przyciski (+ ) lub (—) mozemy ska-
sowac czas pracy pod napieciem danego cztonu kondensatorowego baterii (np. w przypadku wymiany uszko-
dzonego, modernizacji, remontu itp.). Na wys$wietlaczu pojawi sie napis w gornej linii OUTPUT 1 < awdol
nej RESET DONE. Ponowne nacisniecie (+) lub (—) spowoduje przejscie do okna menu pokazujgcego nr

nastepnego ( + ) lub poprzedniego ( — ) cztonu i czas pracy tego cztonu. Naciskajgc przycisk ESC przecho-
dzimy do okna przedstawiajacego nr wyjscia i czas danego pracy cztonu pod napieciem.

7.6.3.2 ILOSC CYKLI £ ACZNIKA CZLONU BATERII

(okresla ilo$¢ zatgczen poszczegolnych tgcznikow cztondéw kondensatorowych baterii)

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( +) zaswieci¢ w gérnej linii na wyswietlaczu LCD napis STATIS-
Tics €. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis STATIS-
Tics 4 aw dolnej linii WORKING TIME . Teraz naciskajgc ( + ) lub (—) w gornej linii pojawi sie napis
sTATISTICS € aw dolnej linii COUNTER ON , i naciskajgc ponownie ENTER w goérnej linii pojawi sie na-
pis OUTPUT 1 < (numer czionu kondensatorowego) a w dolnej np. 000026356 ilos¢ zalgczen danego
tacznika (np. 1-szy stycznik tgczyt 1-szy czion baterii 26356 razy). Naciskajgc ponownie ENTER w gornej linii
pojawi sie napis OUTPUT 1 < (numer cztonu kondensatorowego) a w dolnej RESET YES ? Teraz naci-
skajac przyciski (+) lub (=) mozemy skasowac ilos¢ zatgczen danego tgcznika czionu
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kondensatorowego baterii (np. w przypadku wymiany uszkodzonego, modernizacji, remontu itp.). Na wyswie-
tlaczu pojawi sie napis w gérnej linii OUTPUT 1 Caw dolnej RESET DONE. Ponowne nacisniecie ( + ) lub
(—) spowoduje przejscie do okna menu pokazujgcego nr nastepnego ( + ) lub poprzedniego ( —) czionu i
ilos¢ jego zalgczen. Naciskajgc przyciski ( + ) lub ( —) mozemy odczyta¢ ilos¢ zatgczen kolejnych tgcznikow
cztonow kondensatorowych baterii.

7.6.4 POMIAR SPEKTRUM HARMONICZNYCH W TORZE PR ADOWYM | NAPIECIOWYM

(jest to wskaznik orientacyjny wartosci chwilowych)

7.6.4.1 ZAWARTOSC WYZSZYCH HARMONICZNYCH W TORZE PRADOWYM

W tym celu nalezy naciskajac przycisk ( +) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis HARMO-
Nie €. Nastepnie naciskajac przycisk ENTER na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis HARMO-
NiC € aw dolnej linii CURRENT . Teraz naciskajac ENTER w goérnej linii pojawi sie napis 12 |3 <
a odpowiednio w dolnej aktualna chwilowa zawartos¢ w [%] drugiej i trzeciej harmonicznej pradu. Naciskajac

przycisk ( + ) lub ( —) mozemy odczyta¢ zawartos¢ poszczegdinych harmonicznych do 15-tej wigcznie w to-
rze pragdowym.

7.6.4.2 ZAWARTOSC WYZSZYCH HARMONICZNYCH W TORZE NAPIECIOWYM

W tym celu nalezy naciskajgc przycisk ( +) zaswieci¢ w gornej linii na wyswietlaczu LCD napis HARMO-
ne < Nastepnie naciskajac przycisk ENTER na wyswietlaczu w gornej linii pojawi sie napis HARMO-
N Caw dolnej linii CURRENT . Naciskajac przycisk ( + ) zmienimy napis w dolnej linii wyswietlacza na
VOLTAGE .Teraz naciskajac ENTER w goérnej linii pojawi sie napis U2 us < a odpowiednio w dolnej
aktualna chwilowa zawarto$¢ w [%] drugiej i trzeciej harmonicznej napiecia. Naciskajac przycisk ( + ) lub (=)
mozemy odczyta¢ zawarto$¢ poszczegolnych harmonicznych do 15-tej wigcznie w torze napieciowym.

7.6.5 KOMUNIKATY ALARMOWE | OSTRZEGAWCZE

7.6.5.1 KOMUNIKATY ALARMOWE

Wystgpienie alarmu jest sygnalizowane przez:
zaswiecenie diody ALARM na ptycie czotowej regulatora (tylko dla regulatora max 12-to wyjsciowego).
zwarcie zestyku przekaznika ALARM (patrz rys.6 lub 7,8) (tylko dla regulatora max 12-to wyjsciowego).
pojawienie sie na wyséwietlaczu znaczka
przyczyne alarmu mozna odczyta¢ i skwitowa¢ w oknie ALARMS (patrz p.7.6.5.3)
zanik napiecia zasilania regulatora spowoduje skasowanie wszystkich alarméw

[ S W W

UWAGA! Zestyk przekaznika ALARM zostanie rozwarty, gdy uzytkownik nacisnie dowolny przycisk

poziom kompensacji jest za maly w stosunku do wartosci zadanej (Swiadczy tez o

LOW = za malej wartosci mocy sumy cztonow kondensatorowych baterii). Na wy$wietlaczu
COMPENSATION pojawi sie napis jak obok. Po czasie ok. 30 min od wystgpienia tego stanu nastapi
wlaczenie przekaznika alarmu oraz zaswiecenie czerwonego wskaznika ALARM.
Skasowanie przekaznika alarmu oraz wskaznika ALARM nastapi, gdy przycisniemy
przez ok. 1s przycisk ( +) lub ( —). Sygnalizacja ta samoczynnie zniknie, jezeli re-
gulator wylaczy dowolny czton baterii w czasie normalnej pracy

— przekroczenie dopuszczalnego ustawionego wspofczynnika THD [%] zawartosci
TOO HIGH ¥+| harmonicznych w sygnale prgdowym lub napieciowym. Na wys$wietlaczu pojawi sie
THD | = 25% przyktadowo napis jak obok. Jezeli poziom zawartosci harmonicznych bedzie nie-
przerwanie przekraczat prog ustawiony w regulatorze przez czas wiekszy niz ok. 15
min od wystgpienia tego stanu, nastgpi wigczenie przekaznika alarmu oraz zaswie-
TOO HIGH #+| cenie wskaznika ALARM. Skasowanie przekaznika alarmu oraz wskaznika nastgpi
THD U =6,3% gdy przycisniemy przez ok. 1s. przycisk ( + ) lub ( — ).Komunikat ostrzegawczy
zniknie jesli poziom harmonicznych obnizy sie ponizej ustawionego progu alarmo-
wego.
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7.6.5.2 KOMUNIKATY OSTRZEGAWCZE

Wystapienie nieprawidtowej pracy regulatora lub zaktocen w sieci jest sygnalizowane przez:
0 pojawienie sie na wyswietlaczu znaczka *+ (\w prawym gérnym rogu wyswietlacza)

a przyczyne alarmu mozna odczytac¢ i skwitowa¢ w oknie ALARMS (patrz p.7.6.5.3)

a zanik napiecia zasilania regulatora spowoduje skasowanie wszystkich alarmow

Obnizenie ponizej dolnego progu (I< 0,01l,) wartosci pradu pomiarowego. Na wy-
TOO LOW % Swietlaczu pojawi sie przyktadowo napis jak obok. W tym przypadku regulator sa-
| = 0.04A moczynnie zacznie kolejno wylacza¢ cziony kondensatorowe w szeregu 1:1:1:...
Gdy prad pomiarowy wzrosnie powyzej 0,01l,, sygnalizacja zniknie i regulator za-
taczy cztony zgodnie z ustawionym procesem regulaciji.

Przekroczenie gérnego progu (1> 1,15l,) wartosci pradu pomiarowego. Na wyswie-
TOO HIGH 4| tlaczu pojawi sie przyktadowo napis jak obok , natomiast regulator nadal bedzie
| = 5.82A dziatat w trybie automatycznym. Gdy prad pomiarowy zmniejszy sie ponizej 1,15l,. ,
sygnalizacja zniknie

— Wystapit krotkotrwaly zanik napiecia pomiarowego ( drop voltage, U < 0,65 Uy

DROP U “v | t220 ms). Na wyswietlaczu pojawi sie napis jak obok. Nastapi natychmiast wyta-
czenie wszystkich cztonéw kondensatorowych, a nastepnie regulator ponownie za-
cznie wigczaé czlony kondensatorowe po czasie blokady 60s uwzgledniajgc usta-
wione parametry. Sygnalizacja ostrzegawcza zniknie po naci$nieciu przycisku ( + ).

Btedne podtaczenie regulatora do sieci energetycznej (najczesciej przy pierwszym

PHASE i uruchomieniu). Swiadczy to o niepoprawnej kolejnosci podigczenia faz do regulato-
FAULT ra. Usuwanie przyczyny patrz pkt 7.7

- Przekroczenie znamionowego napiecia pomiarowego powyzej 1,1U, ustawionego w
TOO HIGH  *= nastawach. Na wyswietlaczu pojawi sie przyktadowo napis jak obok. Regulator
U=447V nadal bedzie nadal pracowat w trybie AUTO. Gdy warto$¢ napiecia pomiarowego

zmniejszy sie ponizej 1,1U,, ten komunikat samoczynnie zniknie .

- Obnizenie znamionowego hapiecia pomiarowego ponizej 0,85 U, ustawionego w
TOO LOW nastawach. Na wyswietlaczu pojawi sie przyktadowo napis jak obok. Regulator
U= 347V nadal bedzie nadal pracowat w trybie AUTO. Gdy wartos¢ napiecia pomiarowego
zwiekszy sie powyzej 1,1U,, to komunikat ostrzegawczy zniknie

7.6.5.3 KWITOWANIE KOMUNIKATOW OSTRZEGAWCZYCH i ALARMOWYCH

Jezeli w sieci energetycznej wystapig zakldcenia wykrywane przez regulator RMB-12, to na wys$wietlaczu
LCD we wszystkich wyswietlanych oknach zamiast kursora < pojawi sie migajacy symbol W przypadku
wystgpienia takiej sytuacji nalezy z okna podstawowego AUTO i naciskajac przycisk (+)Ilub (-) przejs¢
do okna menu, gdy na wyswietlaczu pojawi sie w gornej linii napis ALARMS ¥ Teraz naciskajac przycisk
ENTER mozemy odczyta¢ przyczyne wystgpienia sygnatu ostrzegawczego i zaswiecenia diody na ptycie czo-
towej oznaczonej jako ALARM. W przypadku wystgpienia wiecej niz jednej przyczyny zakiécenia mozemy je
odczyta¢ naciskajgc przyciski ( + ) lub ( - ) . Po zapoznaniu sie z przyczyng wystgpienia sygnalu ostrze-
gawczego lub alarmowego mozemy naciskajgc przycisk ENTER w oknie kazdego komunikatu ostrze-
gawczego skasowac (skwitowa¢ sygnat alarmowy) symbol i (na wyswietlaczu pojawi sie z powrotem kur-
sor Cw miejscu i natomiast komunikaty bedg nadal dostepne do momentu ustania przyczyny ich wy-
stgpienia). Nastepnie przechodzimy do trybu pracy AUTO poprzez nacisniecie przycisku ESC przez ok. 3s.
Po skasowaniu symbolu owe wszystkich oknach komunikatéw ostrzegawczych i alarmowych, w miejsce
symbol = pojawi sie  kursor < we wszystkich oknach programowania parametréw regulatora , tacznie z
oknem podstawowym AUTO <.
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7.7 KOMUNIKAT NIEPRAWIDLOWEGO PODt ACZENIA REGULATORA DO SIECI.

Jezeli regulator RMB-12 zostanie podigczony do sieci niezgodnie ze schematem aplikacyjnym (rys.6,7,8),

to na wyswietlaczu LCD w oknie podstawowym w miejsce kursora < pojawi symbol *+ natomiast w oknie
menu ALARMS pojawi sie komunikat ostrzegawczy PHASE FAULT . Nalezy wtedy dokiadnie sprawdzi¢, czy
jest prawidtowo usytuowany przektadnik pr  gdowy (patrz rys.6,7,8) . Jezeli podigczenie przekiadnika jest
fazowo nieprawidtowe, to nalezy zamieni¢ przewody Kk i | na wejsciu regulatora. Mozna to zrobi¢ programowo
patrz pkt.7.5.6. Regulator nie wy swietla komunikatu PHASE FAULT przy prawidlowym podtaczeniu go do
sieci obcigzonej indukcyjnie w zakresie 0,98poj > cosd > 0,64ind .

8. ZAL ACZENIE BATERII DO PRACY

Montaz regulatorow oraz badania i obstuge baterii kondensatoréw mogq przeprowadza¢ wylgcznie
osoby posiadajgce odpowiednig grupe kwalifikacyjng SEP .

Po upewnieniu sie, ze czynnosci przewidziane w rozdziale 4,5,6,7 niniejszej instrukcji zostalty wykonane
prawidtowo, nalezy (w stanie beznapieciowym baterii) zainstalowac¢ bezpieczniki kondensatoréw. Podanie na-
piecia na regulator dokonuje sie przez zataczenie bezpiecznikéw F1; F2; F3.

Po podaniu napiecia i pradu, przy prawidtowym podtaczeniu regulatora, na wyswietlaczu LCD w gornej linii
pojawi sie napis AUTO Caw dolnej linii pojawi sie: chwilowa wartos¢ wspotczynnika mocy cos¢ w zakresie
1.0>cos ¢ > 0,64, indukcyjny charakter obcigzenia sieci symbol € , oraz stan pracy regulatora symbol 2
oznacza nieskompensowanie, regulator bedzie dodawat cziony kondensatorowe.

W przypadku sygnalizacji pojemnosciowego charakteru obcigzenia sieci T lub sygnalizacji komunikatu

ostrzegawczego PFASE FAULT w oknie ALARMY <, nalezy baterie wylgczyc i postepowac jak w pkt 7.7.

Po tym sprawdzeniu mozna jeszcze raz skontrolowaé poprawng prace regulatora w tym przejrze¢ na-
stawy. Upewnic sie, czy regulator zalgczy taka ilos¢ cztondw, jaka jest potrzebna dla prawidtowej kompensacji
sieci i liczniki energii biernej prawie nie naliczajg optat (kontrolowaé za dtuzszy okres czasu).

9. UWAGI KONCOWE

1. Wskaznik wirowania faz nie zapewnia zgodnosci faz np. na baterii kondensatorow i rozdzielnicy ( kolej-
nos¢ faz jest bowiem umowna ).Sprawdzenia zgodnosci faz mozna dokona¢ na przyktad zaréwkami,
(uktad na jasno-ciemno ) lub wskaznikiem wirowania faz, bedac pewnym, ze za L1 przyjeto faze z prze-
ktadnikiem prgdowym.

2. Najczestszg przyczyng trudnosci przy uruchamianiu jest zie usytuowanie przektadnika prgdowego
(w zlej fazie, patrz pkt 4 ; rys. 6,7,8). Nie moze by¢ on usytuowany np. w odptywie do baterii. Prze-
ktadnik pradowy musi by¢ tak podigczony aby ,widziat’ sum e praddéw obci azenia i baterii kondensato-
row .

3. W przypadku trudnosci w opanowaniu prawidtowej kompensacji niektorych sieci zaktadowych np. zrédta
silnych harmonicznych lub bardzo ,szybko zmienne” charaktery obcigzenia, prosimy o kontakt ze specja-
listycznym zakladem instalacyjnym, lub naszym zakladem.

4. W sieciach zawierajgcych zrodta wyzszych harmonicznych o duzej mocy np. prostowniki, przeksztattniki
tyrystorowe, przemienniki czestotliwosci w procesie kompensacji moga wystgpi¢ znaczne zakiécenia np.
silne grzanie sie kondensatorow, badz czeste przepalanie sie bezpiecznikbw zabezpieczajacych cziony
kondensatorowe. Nalezy wéwczas dokona¢ petnej analizy technicznej sieci elektrycznej od strony zasilania
i obcigzenia ze szczegOlnym uwzglednieniem pomiaru zawartosci wyzszych harmonicznych. Wskazane
jest aby analizy dokonata specjalistyczna firma lub serwis, ktéry réwniez doradzi, jak zapobiec wystepuja-
cym nieprawidtowosciom (zastosowanie filtrow lub dtawikéw ochronnych, itp. ).

5. Kazdorazowo wszystkie prace zwigzane z podigczeniem regulatora i baterii kondensatorow muszg byé
wykonywane w stanie beznapieciowym. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac zwigzanych przets-
czeniami na zaciskach regulatora badz w obwodach sterowania i gltdwnych baterii nalezy wytaczy¢ jej zasi-
lanie w polu odptywowym rozdzielni i dodatkowo sprawdzi¢ brak napiecia sprawnym wskaznikiem napiecia.
Natomiast uruchomienie i prace w poblizu napiecia muszg byc¢ realizowane z duzg ostroznoscia i przez wy-
kwalifikowany personel posiadajacy zaswiadczenia kwalifikacyjne SEP.

6. Nalezy zwrdci¢ uwage na bardzo solidne podigczenie wejscia pradowego k i | . Niedoktadne dokrecenie
zaciskow przewodow moze spowodowac nieprawidtowg regulacje mocy biernej, lub wypalenie zaciskow.
7. Brak reakcji regulatora na mate obcigzenia sieci w czasie eksploatacji baterii Swiadczy o zbyt duzym

przekitadniku prgdowym, ktory nalezy wymieni¢ na mniejszy.
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8.  Aby zapobiec uszkodzeniom wejs¢ regulatora zaleca sie zastosowanie w catej sieci odpowiednig ochro-
ne przeciwprzepi eciow g zgodnie z zaleceniami norm krajowych i europejskich.

10. PRZYCZYNY NIEPRAWIDLOWEJ PRACY

tabela 3

OBJAWY

PRZYCZYNY

USUWANIE USTEREK

Regulator nie dziata.
Nie $wieci wyswietlacz LCD.

Brak napiecia zasilania.
Uszkodzenie wewnetrzne.

Wymieni¢ lub zalgczy¢ zabezpie-
czenie zwarciowe /F1, rys.6,7,8).
Odesta¢ do serwisu producenta.

Regulator zatgcza kolejne
stopnie, a na wyswietlaczu
LCD wartos¢ cos¢ zmniejsza

sie.

Zte usytuowanie przektadnika prado-
wego w stosunku do faz napieciowych
regulatora (umowne L2, L3, patrz rys.6
lub rys.7 lub rys.8).

Doprowadzi¢ do wtasciwego uktadu
podiaczenia regulatora do sieci
zgodnie z rys.3 lub rys.4 lub rys.5.

Na wyswietlaczu w oknie AU-
TO cos ¢ pojawit sie symbol
e -

T (przez dluzszy czas).

Przekompensowanie sieci, licznik ener-
gii biernej pojemnosciowej zaczyna sie
obracac.

Zmniejszy¢ wartos¢ c/k lub zmniej-
szy¢ wartos¢ cos ¢ lub zmniejszy¢
warto$¢ mocy | czionu.

Regulator ,stabo” reaguje na
zmiany obcigzenia lub zosta-
wia cztony kondensatoréw

przy minimalnym obcigzeniu

Przewymiarowany przektadnik prado-
wy (korzystniej jest nawet przecigzac
troche przekfadnik w szczycie), za du-
za moc 1-szego cztonu baterii

Zmieni¢ przektadnik na mniejszy |
skorygowa¢ nastawy c/k (Regula-
tor pracuje najkorzystniej dla na-
staw c¢/k 0,10 + 0,50)

Regulator dziata prawidtowo
na zmiany obcigzenia, lecz
przy zataczeniu wszystkich
cztonbéw nadal $wieci symbol
2 i pojawit sie symbol
oraz komunikat ostrzegawczy
LOW COMPENSATION

Zbyt mata moc baterii

Dobudowac nowe cztony jesli bate-
ria ma jeszcze takg mozliwosc lub
zwiekszy¢ moce czionéw juz ist-
niejacych, albo skompensowac
wieksze odbiory indywidualnie

Regulator zbyt czesto wigcza i
wylgcza czlony przy zmianach
obcigzenia (pompuje)

1.Zla nastawa c/k (zbyt mata)
2.Zbyt duza warto$¢ mocy pierwszego
cztonu kondensatorowego

3.

Nieodpowiedni dobdr mocy konden-

satorow

Zwiekszy¢ wartos¢ c/k
Zmniejszy¢ wartos¢ mocy konden-
satoréw pierwszego cztonu w baterii

Duze odchyiki regulaciji
"przekompensowanie"

. Zta nastawa cos ¢
. Zbyt duzy pierwszy czion
. Zta nastawa c/k

Zle czasy reakcji regulatora

Zmniejszy¢ nastawe cos ¢, zmniej-
szy¢ wartosé c/k (zwiekszyé¢ czu-
to$¢). Zmniejszy¢ pierwszy czion
baterii. Zmniejszy¢ czas wyt. cztonu

Duze odchyiki regulaciji ,nie-
dokompensowanie”

1
2
3
4.
1
2
3

. Zta nastawa cos ¢
. Zta nastawa c/k
. Zbyt duzy pierwszy czton, lub za mata

ilos¢ cztonow

Zwiekszy¢ nastawe cos ¢, zmniej-
szy¢ wartosé c/k (zwiekszy¢ czu-
to$¢). Zmniejszy¢ pierwszy czion
baterii. Zmniejszy¢ czas zat. cztonu
Dobudowac¢ nowe cziony lub zmie-
ni¢ moce istniejgcych

Whylaczenie baterii spowodo-
wane sporadycznym resetem
regulatora(dot. Aplikacji ze
stycznikami starszej generacji
np.IDX)

Zaklécenie spowodowane wystgpieniem
duzego tuku elektrycznego w momencie
wylgczenia cewki stycznika przez styki
przekaznika wyjsciowego regulatora.

Nalezy podigczy¢ dodatkowe kon-
densatory przeciwzaktoceniowe
(C=100+330nF/275V~;X2) réwnole-
gle, bezposrednio do cewek stycz-
nikéw (rys.6,7,8).

Wszelkie uszkodzenia powstate wskutek nadmiernych przepieé
nie podlegajg naprawie gwarancyjnej !!!




RMB-12 — INSTRUKCJA OBStUGI

ELEKTROMONTEX

2601

SCHEMATY

(lpussiq Aoow Ibesuadwoy yoepepin m Auemosois [B10sdzoleu ‘eze) - ezey

AINIZVI1090
1 - 7 efoezAle|od) 1981s op 118Yeq | (£71)Z1L-9INY eloienbal eluszokipod jewayos AMOMBISPOd  9'SAY
PNTNN NN /./-ﬁ..._N_ O 74 I SN
: y10: €lo: i ZLO 90 Ko}
1 i 1 .;E [ ]] [[]]
: EREEBE \ \
m i 10| |
: %<>om~ -«.“ds - o _I- V_
S ittt o K 40 0 1 e I
' 1
' N |11 A €1
' __ll/\l)/ NO
; 2|2|2|2|2|2|[|2|2|2|2|2|2|2|d|w]| :
: —an— _.3 _.2 A :
' OV N0S.+00) - .
' e o :
: +— ov noez=zn —» WY MHH :
; oBomoloslAm 0y
elojye|nbal nypedAizid m gezokipod alu - e colosecounl:
: ._®_®_®_®_® @.@ ._®_®_® Q@lﬁ@
LA N L7217 €1
_ MOYOLYSNIANOM VI¥3Lve oot
. ‘ eloje|nBai dyuelos bujA} eu 3opInA m_\_(Zmu<\|/__O%@N




270

ELEKTROMONTEX

RMB-12 — INSTRUKCJA OBSLUGI

(yoAmozeinmp gn| oupal lsulsiq Aoow Ilbesusdwoy yoepepn m zelaiu AUBMOSO)S

‘0Joz - eze} ‘N - 7 eloezAse|od) 19a1s op 1L8)eq | (71)ZL-9INY BJoye|nBal Bluazokipod jewayos  /'sAY 3IN3ZV1080
| e - - e
N \ - rN_ \ -1 N
141} ¢LO: ARe) 9D Xe)
| ™| 0 | |
14 : C
_H—au S00 UMaZ) “ “
o/ﬁ>omm ”«.”Q ----- “ !
...................................................................................................................................................... [ — T ___
— - 1
N |11 Al €1
IEavVany ol
o|o|o|o|2|o| |o|2|e|elele|eldl.0]
-an—| _.3 _.Q A :
OV A0SL+001 - '
i A S wT ,
+— OV A0EZ=ZN —* NSV =|- X
oBbamoloslAm 03-171 _
eJoje|nBal nypedAzid m gezokypod alu - i revcolo, asonn
_®_®_®_®_®_®_®_ _®_®_®_®_®_®_®_
LA _ N
, ZH09/05
MQYOLYSNIANOM Vid3lvd ; ‘~| 'NOEZ
eloye|nBai dyuelos BujAy eu YOpIAA ' JINVISYZ




RMB-12 — INSTRUKCJA OBStUGI

ELEKTROMONTEX

280

((WA €9 Ul ‘DY AOEZ/00G AulAoe|ozl Jojewloisuel) ‘YoAokle|sez yoepepin m zelsaiu AUBMOSO)S ‘Bze) - eze) ‘1 - 7 efoezAle|od)

wAmolez wepund wAUBMO|0ZI Z DY AOOS 1081s op 118leq | ({1)ZL-gINY BJoiejnbal elusazokjpod jewayos

g'shy IINIZYIOQ0

— e — — —

Tl e T T T i
NN KN T /-/.ﬁ:-N_ ST 7 BN NN v —
008 008 0g dib<] gah- B

obamorioslAim 01-17|
eloje|nBbal nypedAzid m gezokjpod alu - Ly

MOHOLVYSNIANOXM Vidd1lvd

voxe

b4 1¢4 |ed

[ Sy b

OVAEZ 1,/ ¢ 1
(] .

allk
=

+— OV N0EZ=ZN —*

OV A0GL+004

ad 11 ¢7 €1
ZH09/09
‘~€ ‘N00S

JINVISVZ



290

ELEKTROMONTEX

RMB-12 — INSTRUKCJA OBSLUGI

(71)Z1-gny eioieinbaa yohoklnials oslAm 1 yoAmoselwod oslem eluejisez eluszokjpod jewsyos Amopk|bod 6 "sAy

‘elojesuapuoy obaumoid BxIuzoAl1s
eluejeizpez obamAzsie) slhpomods
alu 0o [emopkid 10s0ulepAim [lepew
ozpJeq 0 zo8| ‘XDXY pepin zezid npkid
wamAidazid suemopomods aIodideu
d1s oimelod azow (MOYIUZOAIS YoBMSD
BU ZaIUMOJ) ZL Op | po yoAmolosiim
yoeysioez eu eiojenbal obomolosiAim
nyA1s oBeayiemzol nmypedAzid Ap

4uzz=x0 ‘V9g=xY 8luzolige}
Auemojuow) eioienbas ysAmoiosiAim
moyiuzexazid yoeyhls euAuzofipals
)Nt Aokzseb pepin - ‘X9 ‘xy

X

efodo ¢ TAm X

NHVYIVY xd

xi_h
efodo g ‘TAm jlm X
No
—0

A
v9 v9
L4 ¢4
ZH 09/09
OV A 0EC
dINV1ISVZ

30VrNY3LS VIOSIAM

\\(

—

N T AARRREARS

OV A0S.+001
IMOID3IdVYN

(vL)Z1-gIny

(VS9'6+50'0)
VS
amoavyd

OV dMOUYVINOd VIOSrdM




RMB-12 — INSTRUKCJA OBStUGI

ELEKTROMONTEX

300

VLY
— =)/ ‘10souzsjez bm Auozoliqo 3o NIuuAzopdspn
LO

€L'o 0L'0 800 L0'0 G0'0 ¥0'0 00€ | S/00S1
0z'0 GL'0 €L'o 0L'0 800 90'0 G0'0 ¥0°0 00z | s/0001)
Gzo 610 910 €10 60°0 80°0 90°0 G0'0 09l G/008
€e0 Gzo 120 AN €10 0L0 80°0 900 ¥0°0 0ocl G/009
0S'0 8¢'0 €0 Al 6L'0 9L'0 €L'0 600 900 ¥0°0 08 G/00¥
190 0S'0 zr'o €e'0 Gz'0 120 LL'0 €L'o 800 S0°0 ¥0'0 09 G/00€
00°} G0 €90 0G0 8e'0 L€0 Gz'o 610 €10 800 900 oV G/00¢C
00°) €80 L90 050 Zr'o €€0 Gz'o 10 0L0 800 0¢€ G/0G1

00°) G0 290 050 8e'0 Gzco GL'o €10 0¢ G/001

00’} €8'0 19'0 0S'0 €e'0 020 LL'0 Gl G/S.

00'L GL'0 0S'0 0€'0 gz'o ol G/0S

€80 0S'0 Zro 9 G/0€

1A O | JeMOE | JBANGT | JeAN 0T | JeAiSL | JBANGZL| JeA 0L | JepiSL | Jend s | JeAd e | Jends'T "M [ yupep
!\0 Fo -9Zld

(ZH 0G 'OV A 00F BIp) /o exiuuAzojodsm gsouep) ‘v ejegel




RMB-12 — INSTRUKCJA OBSLUGI

ELEKTROMONTEX

310

FABRYCZNE PARAMETRY REGULATORA.

(ustawione przez producenta)

1- COS¢ = 0,98 10 - BAUD RATE = 9600
2- EXTERN.COS¢ = 0,93 11- THD (1) alarm = 99 [%]
3- CK = 0,25 12 - THD (U) alarm = 9.0[%]
4- ILWYJISC = 14 13- Uy (pomiarowe) = 400V
5- SZEREG = 1 14 - TgLokapy = 40s
6- Ton = 30s 15- POLARITY CURRENT = L-K
7- Torr = 15s 16 - CONECTION PHASE = L-L
8- Tscr = 0,2s 17- TYPE CI/K = NRO
9- SLAVE ID = 1 18 - DROP = ON
NASTAWY ODBIORCY
Nazwy Parametrow DATA | Wartodci | paTa | Wartosci | paTa | Wartosci
Parametrow Parametrow Parametréow
COS ¢
c/k
MAIN SETUP
ILOSC WYJSC

NR SZEREGU REGULAC.

CZAS ZALACZENIA

CZAS WYLACZENIA

ADDITIONAL SETUP

POZIOM w [%] THD (1)

POZIOM w [%] THD (U)

NAPIECIE POMIAROWE

CZAS BLOKADY

POLARYZ. OBW. PRADOWEGO

POLARYZ. OBW NAPIECIOWEGO

NR STREFY c/k
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